25 de junio de 2025
El Consejero de Universidad, Innovación y Transformación Digital del Gobierno de Navarra, en relación con la pregunta para su contestación por escrito formulada por el Parlamentario Foral Ilmo. Sr. D. Ángel Ansa Echegaray, adscrito al Grupo Parlamentario Unión del Pueblo Navarro (UPN), Sobre Proyecto NaVEAC Drive-LAB (PES-11-25/00223). 
Por Resolución 319E/2021, de 20 de diciembre, de la Directora General de Innovación se autorizó un gasto de 4.443.750 euros para la “Implantación del proyecto NaVEAC Drive-Lab para el desarrollo del vehículo eléctrico, autónomo y conectado”, financiado con recursos REACT UE a través del programa operativo FEDER 2014-2020 mediante procedimiento de concesión directa, y se aprobaron las bases reguladoras de la subvención.

El Fondo REACT-EU, enmarcado en el Next Generation cuenta con una asignación de 12.400 millones de euros para España, de los cuales, 147,8 millones de euros con cargo a este fondo están destinados a Navarra.

La distribución por años de la concesión fue la siguiente:

	Ejercicio 2021
	Ejercicio 2022
	Ejercicio 2023
	TOTAL

	888.750 euros
	1.777.500 euros
	1.777.500 euros
	4.443.750 euros


El desglose del presupuesto por partidas de gastos en concesión y los abonos realizados a lo largo de los dos hitos del proyecto son los que recoge la siguiente tabla:

	Concepto
	CONCESIÓN
	Importe ABONADO
HITO 1
(1/1/2021-30/4/2022)
(euros)
	Importe ABONADO
HITO 2
(1/5/2022-30/9/2023)
(euros)
	Importe
ABONADO
TOTAL
(1/1/2021 -30/9/2023)
(euros)

	Inversiones
	2.927.892,00 
	 758.777,71   
	2.167.667,38
	2.926.445,09   

	Personal
	1.011.916,00 
	 261.394,45   
	709.926,50
	971.320,95   

	Materiales
	   289.305,00 
	 22.053,04   
	89.890,70
	111.943,74   

	Colaboraciones externas
	     62.850,00 
	 31.022,28   
	41.255,22
	72.277,50   

	Otros gastos
	 
	67.409,31   
	124.719,71
	192.129,02   

	Costes indirectos
	   151.788,00 
	 39.209,17   
	106.488,97
	145.698,14   

	Total
	4.443.750,00 
	1.179.865,96   
	3.239.948,48
	4.419.814,44   


El proyecto finalizó el 30/9/2023 con un total de dinero abonado por Gobierno de Navarra de 4.419.814,44 euros.

El total de ingresos de fondos Feder REACT ha sido de 4.415.299,48 euros y fue recibido el 20/3/2025.
El desglose por acciones realizadas es el siguiente:

	Concepto
	Personal + Costes indirectos*
	Plataforma VEAC
	Circuito Urbano
	Infraestructuras
	Laboratorio logística

	Inversiones
	 
	319.820,51 
	    283.295,65 
	     2.044.587,04 
	       278.741,89 

	Personal
	  971.320,95 
	
	
	
	

	Materiales
	 
	    11.072,19 
	      18.563,67 
	          69.215,00 
	         13.092,88 

	Colaboraciones externas
	 
	      9.332,28 
	               -   
	          62.945,22 
	                        -   

	Otros gastos
	 
	    64.058,01 
	       6.291,50 
	         70.562,13 
	         51.217,38 

	Costes indirectos
	  145.698,14 
	
	
	
	

	Total
	1.117.019,09 
	  404.282,99 
	  308.150,82 
	     2.247.309,39 
	       343.052,15 


*Los importes de personal y costes indirectos no están desglosado por acciones.

La situación del proyecto actualmente es:
•
Se han desarrollado diferentes plataformas de simulación que permiten recrear virtualmente operaciones, sensores y sistemas de asistencia a la conducción, facilitando las pruebas en entorno controlado antes de su despliegue real. 
•
Se han desarrollado métodos y herramientas para evaluar la seguridad funcional de elementos de los vehículos eléctricos. 
•
Se han implantado instalaciones para probar y evaluar la resistencia y durabilidad de los componentes y sistemas del VEAC. 
•
Se han desarrollado e implementado en un circuito real sistemas de medición de tráfico y comunicaciones V2X, para evaluar la comunicación entre vehículos y su entorno, requisito esencial para la conducción autónoma. 
•
Se han desarrollado pruebas con sensores avanzados, como cámaras, radares y sistemas LiDAR, críticos para la percepción del entorno del vehículo y esenciales para la conducción autónoma segura. 
•
Se ha provisto de equipos y procedimientos para evaluar la eficiencia y durabilidad de las baterías y sistemas de almacenamiento de energía utilizados en vehículos eléctricos.
•
Se han desarrollo metodologías y/o tecnologías intrínsecamente vinculadas al vehículo eléctrico, donde aspectos como la seguridad, el aligeramiento, el confort y la personalización son temáticas clave a abordar para la mejora de los vehículos futuros tanto a nivel de percepción de usuario, como medioambientales. 
•
Se han realizado pruebas para evaluar la conectividad entre el VEAC y otras infraestructuras. 
•
Se han desarrollado tecnologías de control avanzadas alineadas con las tendencias hacia la automatización y la industria 4.0. 
•
Se han desarrollado aplicaciones de navegación autónoma integrada en el circuito urbano. 

Actualmente está implementándose la transferencia del conocimiento a las empresas y en eso es en lo que está trabajando Naitec. 

En cuanto a la aplicación de este proyecto, se espera que las experiencias y conocimientos adquiridos en este proyecto continúen alimentando otros proyectos de desarrollo e innovación en Navarra que contribuyan a la transformación de la comunidad hacia una movilidad más sostenible, innovadora y conectada.
El proyecto NaVEAC Drive-Lab tiene como objetivo acelerar la adaptación de Navarra en la transición hacia el VEAC (vehículo eléctrico, autónomo y conectado).
El proyecto aspira a convertirse en un living-lab y a proporcionar un enfoque integral al ecosistema de la movilidad, con el objetivo de acelerar la entrada al mercado de soluciones más robustas y probadas tanto en entornos de laboratorio como en situaciones reales.

Sobre las líneas de acción que se han desarrollad, cabe destacar que se han desarrollado en el proyecto están divididas en 4 subproyectos:
Infraestructuras de testeo y homologación para nuevos componentes.

Para ello se ha desarrollado:

-Una plataforma de testeo y caracterización de sistemas de propulsión eléctricos: Esta plataforma integra capacidades de ensayo y validación para sistemas de propulsión eléctricos, tanto en vehículos de pasajeros como en vehículo industrial, permitiendo trabajar aspectos como eficiencia, ruido, vibraciones, confort, comportamiento térmico, etc.
-Un laboratorio de testeo virtual para sistemas ADAS: la implantación del banco de pruebas hardware in the loop permite el desarrollo y validación de sistemas de asistencia a la conducción (tanto la parte software como hardware) de manera que se puede trabajar en precisión y rendimiento de detección, tiempos de reacción y respuesta del vehículo, fiabilidad, robustez, etc.
-Una infraestructura para el diseño y prototipado de productos innovadores fabricados por impresión electrónica 3D: permite la fabricación capa por capa, siendo así una infraestructura eficiente y versátil y a su vez posibilita la impresión en 3D mejorando aspectos como flexibilidad de diseño, rapidez de prototipado y personalización en masa entre otros.
Plataforma VEAC Navarra para experimentación: 
-Se ha creado una plataforma eléctrica/vehículo “zero emission” la cual brinda la posibilidad de diseñar, ensayar y desplegar diferentes tecnologías asociadas a la movilidad automatizada, conectada y sostenible. 
-Capacitación general a nivel de Vehículos Eléctricos de Alta Tensión: permite definir metodologías y procedimientos de actuación necesarios para mitigar riesgos y salvaguardar la seguridad de las personas que trabajan en entornos de Vehículos Eléctricos de Alta Tensión. 
A corto/medio plazo brinda la posibilidad de poder transferir estos conocimientos a otro tipo de vehículos con tecnologías híbridas, de H2, y/o eléctricas por supuesto.
-Desarrollo de metodologías y/o tecnologías intrínsecamente vinculadas al vehículo eléctrico, donde aspectos como la seguridad, el aligeramiento, el confort y la personalización son temáticas clave a abordar para la mejora de los vehículos futuros tanto a nivel de percepción de usuario, como medioambientales.
Circuito Urbano: se ha creado un entorno de referencia que permite diseñar, ensayar y desplegar las diferentes tecnologías y funcionalidades asociadas al VEAC, que incluyen tanto las tecnologías embarcadas en los vehículos, como las tecnologías asociadas a las nuevas infraestructuras de carreteras inteligentes y conectadas.
Laboratorio de logística para el desarrollo de tecnologías de control avanzadas, inteligentes y robóticas:
Este subproyecto se ha centrado en el avance de soluciones para sistemas autónomos no tripulados, tanto en el ámbito aéreo como terrestre, con un enfoque específico en aplicaciones logísticas. Se ha trabajado en el desarrollo y mejora de tecnologías que permitan la operación eficiente de vehículos no tripulados en la gestión y transporte de mercancías.
Es cuanto informo en cumplimiento de lo dispuesto en el artículo 215 del Reglamento del Parlamento de Navarra.
Pamplona-Iruña, 24 de junio de 2025
El Consejero de Universidad, Innovación y Transformación Digital
Juan Luis García Martín

